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Robot czy cziowiek?

Robot Madeleine

Robot stworzony przez badaczy z Vassar College to podwodne urzadzenie, potrafigce
porusza¢ sie w wodzie w podobny sposéb jak czynig to wspéiczesne podwodne
stworzenia. Madeleine, bo tak ma na imie ten robot ma poméc zbada¢ jak ptywaty
prehistoryczne, gigantyczne gady.

Madeleine, ktérego konstrukcja byta inspirowana $wiatem ozywionym jest pojazdem
autonomicznym wyposazonym w cztery ptetwy, dzieki ktorym moze sie przemieszczaé pod
woda.

Zespot badaczy pod kierownictwem Johna Longa podczas budowy robota przetestowali
kilka rozwigzan dotyczacych sposobu poruszania sie pod wodg i porownali wydajnos¢
ruchu wywotywanego przez dwie i cztery ptetwy.

Frank Fish, ktéry jest profesorem biologii na Uniwersytecie West Chester w Pennsylvanii
powiedziat, ze Medeleine pokazata, ze istniejg wyrazne réznice i zalety uzywania tylko
dwoch ptetw w poréwnaniu do czterech. Ma to powigzanie z badaniami nad ewolucjg
ssakéw - dodat Fish, ktory osobiscie nie uczestniczyt z projekcie i konstrukcji podwodnego
urzadzenia.

Wspoiczesne zwierzeta wodne, takie jak zotwie morskie, lwy morskie czy pingwiny
posiadajg cztery ptetwy, ale wykorzystujg dwie z przodu jako naped, zas pozostate dwie z
tytu jako uktad sterujacy - jest to technika zwana podwodnym lotem.

Podwodny ruch przy wykorzystaniu czterech konczyn znaczaco rézni sie od ruchu
wywotywanego przez dwie ptetwy. Naukowcy zastanawiajg sie, dlaczego czgs¢ stworzen
w drodze ewolucji "porzucita" sposéb napedu czterech ptetw na rzecz dwaéch.

Zagadkg dla badaczy jest takze sposéb poruszania sie prehistorycznych, gigantycznych
stworzen - czy uzywaty czterech konczyn do szybkiego przyspieszania i hamowania, czy
dwdéch dla bardziej dynamicznego manewrowania. Odpowiedzi na te pytania na dostarczy¢
robot Medeleine, ktérego konstrukcja jest wzorowana na budowie jednego z gatunkow
zwierzat wodnych.

Urzadzenie to wazace 24 kg jest podobne pod wzgledem rozmiaréw, ksztattu i masy do
wspotczesnego zotwia morskiego. Napedy sztucznych ptetw dajg osiagi zblizone pod
wzgledem osigganej mocy do energii wyzwalanej przez miesnie zotwi.

Podczas eksperymentdéw w basenie, badacze przetestowali osiem réznych sposobow
przemieszczania sie robota - cze$¢ z wykorzystaniem dwoch a czes¢ z czterema
ptetwami. Madeleine przyspieszat i hamowat szybciej z czterema ptetwami, ale
potrzebowat do tego wiecej energii.

Robot dobrze radzit sobie takze gdy napedzaty go tylko dwie ptetwy, przy jednoczesnym
mniejszym zuzyciu energii. Naukowcy tutaj upatrujg powodu, dla ktérego podwodne
stworzenia wykorzystujg dwie konczyny - po prostu dzieki temu tracg mniej energii.
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